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)Задание на РГР:

Выполнить кинематический расчёт привода по кинематической схеме и исходным данным.
Кинематическая схема привода:


[image: ]

Исходные данные:


Мощность на выходном валу привода, Р3 (кВт)                                         2.5
Частота вращения выходного вала привода,n3 (об/мин)                             90
Срок  службы привода, Lh (часов)                                                              25000 
Работа двухсменная, нагрузка спокойная





[bookmark: _Toc125718123]1. Кинематический расчет.
[bookmark: _Toc125718124]1.1 Выбор электродвигателя.

Привод состоит из электродвигателя, муфты, одноступенчатого цилиндрического косозубого редуктора и цепной передачи. При передаче  мощности имеют место  ее потери  на преодоление сил вредного сопротивления. Такие сопротивления имеют место и в нашем приводе: в зубчатой передаче, в опорах валов, в муфтах. Ввиду этого мощность на приводном валу будет меньше мощности, развиваемой двигателем, на величину потерь.
[bookmark: _Toc125718125]Определим общий к.п.д. привода

				

Где - к.п.д муфты

       - к.п.д закрытой цилиндрической передачи

       - к.п.д. одной пары подшипников качения

       - к.п.д цепной передачи

Получим:



Требуемая мощность электродвигателя определяется по формуле

	
,
	


где η – КПД привода. 

Получим

 (
Изм.
Лист
№ 
документа
Подпись
Дата
Лист
3
)=2.77  кВт.
По ГОСТ 19523-81 по требуемой мощности Ртр = 2.77 кВт выбираем электродвигатель трехфазный асинхронный короткозамкнутый серии 4А закрытый с синхронной частотой n = 1500 об/мин марки 100S4 с параметрами Рдв = 3 кВт и скольжением S=4.4%
Определим асинхронную частоту вращения вала электродвигателя



Определяем передаточное отношение привода



где - асинхронная частота вращения вала двигателя;

      - частота вращения выходного вала привода.
Получим




По стандартному ряду принимаем  передаточное число редуктора равное, тогда передаточное число цепной  передачи равно:



1.2 Определение частот вращения и крутящих моментов на валах привода.

[bookmark: _Toc125718126]Определение мощности на валах:
- быстроходный вал редуктора:



 (кВт)
- тихоходный вал редуктора:

 (
Изм.
Лист
№ 
документа
Подпись
Дата
Лист
4
)						

 (кВт)
- выходной вал конвейера:

						

 (кВт)

Определение частот вращения валов:
- быстроходный вал редуктора:

 (
Изм.
Лист
№ 
документа
Подпись
Дата
Лист
5
)(об/мин)
- тихоходный вал редуктора:



(об/мин)
- выходной вал конвейера:

(об/мин)	

Определение угловых скоростей вращения валов:
- вал электродвигателя:

(рад/с)
- быстроходный вал редуктора:

(рад/с)
- тихоходный вал редуктора:



(рад/с)
- выходной вал конвейера:

(рад/с)
Определение вращающих моментов на валах:
- вал электродвигателя:



        (Нм)
- быстроходный вал редуктора:

(Нм)
- тихоходный вал редуктора:

 (Нм)
- выходной вал конвейера:

 (Нм)
 (
Изм.
Лист
№ 
документа
Подпись
Дата
Лист
6
)
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