Оформление курсовой работы
Расчетно-пояснительная записка к курсовой работе должна содержать:
· Титульный лист (см. Приложение 3).
· Исходные данные из задания.
· Содержание.
· Раздел 1. Кинематическое исследование рычажного механизма.
· Раздел 2. Синтез кулачкового механизма.
· список использованных источников (по ГОСТ 7.1-2003);
Графическая часть курсовой работы должна содержать:
·  Два чертежа на формате А2:
1. Кинематическое исследование рычажного механизма
2. Синтез кулачкового механизма.

Разделы в расчетно-пояснительной записке следует делить на подразделы. 
Например, в разделе 1 могут быть подразделы:
0.  Структурный анализ.
0.  Построение планов скоростей и ускорений.
0.  Построение диаграмм.
0.  Сравнение данных, полученных из планов и диаграмм, выводы.

Записка должна сопровождаться иллюстрациями, обозначаемыми рис. 1.1, рис. 2.1 и т.д., со ссылками на них в тексте. Образцы оформления таблиц и рисунков  в тексте в Приложении 4.
При выполнении вычислений следует исходить из практически необходимой точности.
Записка должна быть оформлена на листах формата А4 (297x210). Первой страницей является титульный лист, второй – исходные данные и т.д. Номера страниц проставляются в правом верхнем углу (кроме титульного листа).
Графическую часть проекта можно выполнить в графической программе Компас-3D (версии 12…15) на листах формата А2 или в любой другой графической программе, но прислать как «картинку», сохранив в JPEG или PDF. Можно выполнить на бумаге ватман, но прислать как «картинку».
Каждый лист чертежей и записки должен иметь рамку с полями слева 20 мм, остальные по 5 мм. В правом нижнем углу чертежа (рис. 1.) располагают основную надпись формата 55x185. 


Рис. 1. Основная надпись

Основной текст:
· должен быть набран в редакторе MS Word версии 2007 и выше системным шрифтом Times New Roman размером 14 пунктов с полуторным интервалом;
· поля страниц: слева – 30 мм; справа – 10 мм; сверху и снизу – 20 мм;
· отступ первой строки абзаца – 1,25 см;
· допускается наличие таблиц, формул и рисунков по тексту;
· нумерация страниц должна быть начата с введения (по центру внизу страницы);
· Основной текст записки должен быть кратким, четким, но достаточным для точного и конкретного отражения содержания расчетов, графических построений и выводов.
· формулы предоставляются в редакторе формул, приводят наименование каждой величины, входящей в формулу, и единицу СИ. 

Например,  где	
· 
 – коэффициент относительной длины кривошипа; 
· 
 – длина кривошипа, мм;
· b – межцентровое расстояние, мм.
· оформление рисунков и таблиц приведены ниже.
Графическая часть:
· Чертежи можно выполнить и установить в графической программе Компас 3D (версии 12…15) или в любой другой графической программе, но прислать как «картинку», сохранив в JPEG или PDF. Можно выполнить на бумаге ватман, но прислать как «картинку».
· Каждый чертеж выполняется на формате А2, в масштабе. Оформляется по правилам ЕСКД. Графические условия задач максимально увеличить, заполняя поле чертежа не менее чем на 75 %.
·  Кинематические схемы механизмов должны быть изображены в соответствии с требованиями ГОСТ 2.770 - 68, 2.703 - 68, 2.721 - 74.
· При изображении кинематических схем механизмов с учетом длины звеньев и относительного положения кинематических пар, необходимых для кинематического анализа, следует указывать масштаб чертежа.
· На каждом листе работы в правом нижнем углу должна быть основная надпись по ГОСТ 2.104 - 68.
· 

На планах механизмов, скоростей, ускорений и т.п. необходимо указывать соответствующие масштабы. Например: ; или  
· Пример оформления графической части в Приложениях 5 и 6.
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