Практическое задание 2
«Равновесие пространственной системы сил»

Номер варианта задается преподавателем и соответствует номеру на рисунке.








Варианты 1…10. Однородный горизонтальный вал веса, который приложен в его середине, может вращаться в подшипниках А и В. К шкиву 1 приложены силы нормального давления  и сила сопротивления , направленная по касательной и пропорциональная N. На шкив 2 действуют силы натяжения ремней  и. Груз висит на нити, намотанной на шкив 3. Определить силу нормального давления  и реакции подшипников при условии, что вал находится в равновесии. При расчете учесть веса шкивов . Все нагрузки действуют в вертикальной плоскости. Силы заданы в ньютонах, а размеры – в сантиметрах.
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Варианты 11…20. Прямоугольная однородная полка весом опирается в точке А на сферический шарнир и удерживается в положении равновесия двумя невесомыми стержнями (вертикальным и горизонтальным) и подпоркой ВС. К полке приложена сила , направленная вдоль ее ребра. Определить реакции опор.
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Варианты 21…30. Прямоугольная однородная горизонтальная плита весом опирается на шесть невесомых шарнирно закрепленных с обеих сторон стержней. Вдоль ребра плиты действует сила . Определить усилия во всех стержнях.
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F =0.1N, Ty = 40,
Ty = 76, Py = 30,
Py =20, Py =24,
Q=22 G=20,
a=45°, Ry = 24,
Ry =10, Rs = 11,
a=22,b=26,
c=28, d=25.

F =0.1N, Ty = 70,
Ty = 36, Py = 28,
Py =20, Py =24,
Q =10, G =35,

o =45°, Ry = 20,
Ry =10, Rs = 11,
a=22b=23,
=25 d=24.

F =02N, Ty = 30,
Ty =17, P = 28,
Py =20, Py =24,
Q=10,G=15,

o =45°, Ry = 20,
Ry =10, Rs = 11,
a=22b=23,
=25 d=24.

F =04N, Ty = 70,
Ty = 137, Py = 20,
Py =10, Ps = 18,
Q =18, G =35,
a=30° Ry =14,
Ry =8, Rs = 10,
a=24,b=27,
c=28, d=25.
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